
Neste artigo, a estimação do comportamento do torque de um motor de indução 
trifásico(MIT) é obtida. utilizou-se uma rede neural artificial tipo Perceptron, disposta em 
multicamadas, que devidamente treinada por retropropagação, a partir do modelo do 
circuito elétrico, variação de escorregamento e valor eficaz da corrente de estator forneceu 
na saída o torque desejado. A fonte de dados empregada no estudo dispõe de um vetor de 
características simuladas a partir do modelo clássico do motor de indução parâmetros 
obtidos por meio de testes experimentais de rotor travado e sem carga acoplada. 0 
treinamento da rede utilizou o algoritmo Levenberg Marquardt , o que contribuiu para uma 
convergência do erro médio quadrático na ordem de , em cerca de pouco mais de 4 
minutos e 595 interações. Com a rede neural treinada, um vetor de dados simulados foi 
aplicado a entrada desta, resultando valores estimados de torque eletromecânico na saída. 0s 
resultados obtidos, com a metodologia proposta, revelaram uma alternativa no estudo e 
identificação de motores trifásicos, visto que, comparando se os valores simulados e os 
valores estimados pela rede, o erro médio observado ficou dentro da faixa de valores 
esperada.



In this paper, the estimation of the three phase induction machines torque behavior is 
obtained. The methodology used an artifcial neural network type Perceptron, arranged in 
multilayers, that properly trained by backpropagation, from the electrical circuit model, slip 
variation and effective value ofthe stator current supplied in output the desired torque. The 
source of data used in the study arranged a simulated feature vector from the classic model 
parameters induction motor obtained through experimental testing with locked rotor and no 
load. The network training used the Levenberg Marquardt algorithm, which contributed to a 
convergence of the mean square error in the order of , at about just over 4 minutes and 
595 interactions. With the trained neural network, a simulated data vector was applied to the 
input of this resulting estimate of electromechanical torque on output. The results obtained 
with the proposed methodology, revealed an alternative in the study and identifcation of three 
phase inductions machines, since comparing the simulated values and the values estimated by 
the network, the observed average error was within the expected value range
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Figura 1. Circuito equivalente do motor 
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