
Este artigo apresenta um estudo acerca do desenvolvimento tecnológico referente aos 
veículos automotores autônomos, especificamente carros de passeio. Este inclui 
características técnicas, princípios básicos de funcionamento, histórico de desenvolvimento, 
diferenciação, barreiras, vantagens e desvantagens da implementação, além das previsões 
futuras de implantação destas tecnologias.
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ABSTRACT 

This article presents a study of technological development related to self-driving vehicles, 
specifically passenger cars. It includes technical specifications, basic working principles, 
historical development, differentiation, deployment barriers, implementation advantages and 
disadvantages, and also predictions of future operation of these technologies.

Keywords: self-driving; driverless; technology; vehicles; systems 

sense, plan, act”

Society of Automotive Engineers
Figura 3 - Classificação da condução autônoma 

segundo SAE



Figura 3 - Classificação da condução autônoma segundo SAE[3]
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Figura 4 - Comparação classificações SAE x NHTSA[10]

Light Detection and Ranging

Global Positioning System
Inertial Navigation Systems / Inertial Measurement Unit

Differential Global Positioning System



ScienceDirect

Stanford Carnegie Mellon

PROgraMme for a European Traffic of Highest Efficiency and 
Unprecedented Safety

Driving4You



Figura 5

Figura 5 - Fluxograma de definição entre funções e níveis de automação[3]
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Figura 6 - Exemplo de arquitetura de veículo autônomo (Caso CaRINA)[7]
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Figura 7 – Exemplo Arquitetura veículo SatAnt[12]



Figura 8

Figura 8 - Análise ambiental coma utilização de diversos sensores[9] 
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Figura 9 - Velodyne HDL-64E e utilização para escaneamento do ambiente[17][18]
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